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Round electronic air flow rate controllers ERP-1
Runde elekironische volumenstromregler ERP-1
Kpyrnble 3aNeKTPOHHbIE PerynaTopsbl pacxoaa sosnyxa ERP-1

Description

Beschreibung

OnucaHue

Electronic air flow rate controllers ERP-1 and
are designed for constant, variable

and master — slave applications in single duct
systems, either for supply or exhaust air.

Also, due to their well developed air flow
measuring principle they are able to maintain the
required air flow rate very accurately at very high
static pressure oscillations in duct systems, even
if they are installed in unfavourable locations - in
ducts near elbows, branches and duct reductions,
heat exchangers, silencers etc.

They are suitable for air flow control in range
from 28 m%h (7,8 I/s) to 11.222 m%h (3.117 I/s).
Each unit is exactly parameterised according to
customer’s specifications.

Elektronische Volumenstromregler ERP-1 und
werden fir eine konstante

oder variable (auch Master-Slave-Betrieb)
Volumenstromregelung in Zu- und Abluftsystemen
eingesetzt.

Aufgrund des ausgekliigelten Volumenstrom-
Messprinzips sind sie in der Lage, trotz sehr hohen
statischen Druckschwankungen im Liftungska-
nalsystem, eine hohe Genauigkeit der Messung

zu gewdhrleisten, auch wenn sie an ungiinstigen
Stellen in Luftkandlen, wie z.B. neben Bogen,
Kanalabzweigungen, Luftkanalquerschnittsredu-
zierungen, Warmetduscher, Schallddmpfer usw.,
montiert werden.

Sie eignen sich fiir ein Luftvolumen im Bereich von
28 m3/h (7,8 I/s) bis 11.222 m3h (3.117 I/s). Jede
Einheit wird nach den Vorgaben des Kunden exakt
parametriert.

INEKTPOHHBIE PETYNSTOPLI Pacxoaa Bo3ayxa

ERP-1 npeaHasHayeHbl ans

NOAAEPKAHUS NOCTOSHHOIO - NEPEMEHHOM0
pacxofa Bo3ayxa, Beayllero (master) — BeAOMOr0
(slave) ncnonb3oBaHMs B CUCTEMAX BO3LYXOBOLOB,
a TaKxke 5 paboThbl HA MPUTOK WA BBITSKKY.

Ero KOHCTPYKUMSI MO3BOASIET PEryNMpoBaHne
MOCTOSIHHOTO W/ NEPEMEHHOT0 PacxoJa BO3ayxa,
a Takxe No3BONSET BefyLlee (master) — BedoMoe
(slave) ncnonb3oBaHue.

Takxe, bnaroaapst paspaboTaHHOMY OMKHbIM
06pasom NpyHUMNY N3MEPEHKs PAacxoda BO3ayXa,
OHI CMOCOBHbI C TOYHOCTbIO NOAAEPXKMBATL
Tpebyembiii pacxop Bo3fyxa Npu 04eHb BbICOKX
KonebaHnsx CTaTMYECKOro []aBNEeHNs B CUCTEMAX
BO3[yXOBOZ0B, laXe B CAy4ae He6naronpusitHoro
pasMelLieHnst — B BO3/YXOBOE PSIOM C
n3rbamu, 0TBOAAMU U CY)XEHUSIMI BO3AYXOBOAR,
TennooObMeHHIKaMI, FYLIMTENIMIA U T.4.

OHV NOAXOAAT NS PErYNNPOBaHNs pacxoda
BO3yxa B npedenax ot 28 m*/y (7,8 n/c) oo
11.222 Mm%/ (3.117 n/c). Kaxaoe yCTpOACTBO B
TOYHOCTI NAPamMETU3NPOBAHO B COOTBETCTBUN C
TEXHUYECKMU XapaKTEPUCTUKAMM 3aKa34MKa.




Components

o Round housing made of galvanised sheet steel
available in ten sizes from 100 to 630.

o Available are either the basic uninsulated or the
insulated housing with 50 mm of mineral wool,
and additionally enclosed in galvanised sheet
steel.

o Cylindrical casing contains on both sides
rubber seals to prevent air leakage at duct’s
connections.

o Centre located damper blade made of
galvanised sheet steel in airtight or non-airtight
version.

o Special blade’s shafts on both sides prevent
air leakage through the controller housing.

o Pressure differential pick-up cross for air flow
rate measuring.

o Compact actuators with integrated differential
pressure sensor, controller and electric actuator
in versions of 5 Nm and 10 Nm.

Damper blade leakage

Airtight damper blade version has air tightness
Class 4 according to EN 1751:1998 at completely
closed position.

Casing leakage

Both casing versions, either non-insulated or
insulated meet casing leakage Class C according
to EN 1751:1998.

Pressure differential pick-up cross

Air flow measuring element and an elementary part
of accurate air flow control with ERP-1 units.

Air flow passing through the ERP-1 generates total
pressure at the inlet and static pressure at the
outlet side of the cross.

Both pressures are captured via specially
distributed holes bored in the cross.

Pressure difference between them is air flow rate
dependent.

Komponenten

e Rundes Gehduse aus verzinktem Stahlblech,
erhéltlich in zehn Standard-Abmessungen von
100 bis 630.

o Zwei Gehduse-Varianten: entweder das Gehduse
ohne oder das Gehduse mit 50 mm Dd&mmung
aus Mineralwolle mit zusétzlicher Verkleidung
aus verzinktem Stahlblech.

e Das zylindrische Gehause ist auf beiden Seiten
mit zwei Gummidichtungen versehen, um das
Entweichen der Luft an den Kanalstutzen zu
verhindern.

o Mittig gelagertes Klappenblatt aus verzinktem
Stahlblech in luftdichter oder nicht-luftdichter
Ausflihrung.

o Spezielle Klappenblattlager auf beiden Seiten
verhindern das Entweichen der Luft durch das
Reglergehéuse.

o Messkreuz zur Erfassung des statischen Drucks
und des Gesamtdrucks.

o Kompaktstellantriebe mit integriertem
Differenzdrucksensor, Regler und elektrischem
Stellantrieb in 5 Nm- und 10 Nm-Version,

Luftdichtheit - Klappenblatt

Eine vollig geschlossene Klappe in luftdichter
Ausfiihrung weist nach EN 1751:1998 die
Dichtheitsklasse 4 auf.

Luftdichtheit - Gehduse

Beide Gehduse-Varianten (das Gehduse ohne
und das Gehause mit Ddmmung) erfillen
nach EN 1751:1998 alle Anforderungen der
Dichtheitsklasse C.

Messkreuz zur Erfassung des
statischen und des Gesamtdrucks

Das Messelement (Messkreuz) ist ein elementarer
Bestandteil einer prézisen Volumenstrom-Regelung
mit ERP-1 Reglern.

Der Luftstrom, der durch den ERP-1 Regler
flieBt, erzeugt den Gesamtdruck am Einlass
des Messkreuzes und den statischen Druck am
Auslass.

Die beiden Driicke werden mithilfe der sich im
Messkreuz befindlichen und speziell angeordneten
Bohrldcher erfasst.

ERP-1

KoMnoHeHTbI

o Kpyrblid KOpnyc, BbINOMHEHHbIA 13
OLHKOBAHHOW TOHKONMCTOBOW CTanu, OCTYNeH
B Aaecsatn pasmepax ot 100 no 630.

o JIOCTYNHbI Kak OCHOBHOW HEN30AIMPOBAHHbIIA,
Tak U W30MMPOBaHHbIA KOpyc ¢ 50 MM Cioem
MWHEPaNbHO BaTbl, KOTOPbIA 3aKPbIBAETCS
JOMONHUTENBHBIM KOPMYCOM W3 OLMHKOBAHHOM
TOHKO/INCTOBOWN CTan.

o LnnHapnyeckas 0BLLINBKA COAEPXMT Ha
000X KOHLAX PE31HOBbIE YMNOTHEHUS
INs NPe0TBPALLEHMS YTEYKM BO3yXa B
COEA/HEHNSX BO3AYXOBOAA.

o PacnonoxeHHas B LEHTPE, 3aCNOHKA KnanaHa
BbINO/IHEHA 13 OLMHKOBAHHOW TOHKONMMUCTOBON
CTan B BO3AYXOHEMPOHWLIZEMOM Ui
BO3/yXONPOHMLIAEMOM BapUaHTax.

o (CneuyanbHble MOALINMHIKIA 3aCNOHKK Ha 000UX
KOHLIax MpeoTBpaLLAloT yTeuky Bo3ayxa 13
Kopmyca perynsropa.

o [lepekpbiTve afanTepa nepenaaa AasneHns ang
M3MEPEHNS YPOBHS pacxoda Bo3ayxa.

o KOMMaKTHbIA NPKUBOJ, CO BCTPOEHHBIM
JaTy/KOM nepenaaa AaBNeHis, perynsTopoM 1
ANEKTPUYECKNM MPUBOLOM B [IBYX BEPCUSIX: SHM
1 10HM.

lFepmeTHYHOCTD —
Perynupyiowias 3acnoHka

B03/1yXOHENPOHMLIAEMBII BAPUAHT 3aCNOHKN
Knanaxa obnazeT repMeTYHOCTbIO Knacea 4
cornacHo EN 1751:1998 B NOMHOCTLHO 3aKPLITOM
MONOXEHUN,

F'epmeTUYHOCTL Kopnyca

Oba BapuaHTa Kopnyca, 130AMPOBAHHbINA 1
HEM30MMPOBAHHbINA, COOTBETCTBYHT TPEOOBAHUAM
no yTeykam Knacca G cornacHo EN 1751:1998.

KpecTooGpasHblit faTYMK U3MEpeHMs
nepenapa faBnexus

A3mepeHne pacxofa Bo3ayxa B perynatope
pacxofa Bosayxa ERP-1 ocyuiectensetcs
MPOCTEALLMM, HO O4EHb TOYHBIM CMOCOOOM.
Bosayx, npoxopawmin yepes ERP-1, cospaet
NOSIHOE [IaBNEHME HA NNLEBON CTOPOHE

11 CTaTUYECKOE [1aBNEHNE Ha 00paTHoM
CTOPOHe KpecToobpasHoit Tpybku. Oba
[JABINEHS 3aXBATHIBAIOTCS Yepes CreumanbHo
pacnpeneneHHble 0TBEPCTUS, CAENAHHbIE B
KpecToobpasHoi Tpybke. Mepenap aaBneHus
MEXY HAMMW 3aBUCUT OT CKOPOCTM BO3AYLLHOMO
noToKa.



ERP-1

The measuring element in form of a cross is made
of two parallel aluminium sections. Each of them
has functional borehole distributions for pressure
capturing. The measuring cross is positioned at
the optimum distance from the damper blade
bearings.

The geometry and the position of aluminium
sections, precise functional alignment of borehole
distributions for pressure capturing and the
optimum distance of the measuring element from
the damper blade bearings all guaranty an efficient
pressure difference averaging, independently

of ERP-1 installation in a duct system and
independently of the damper blade angle

(open «— closed).

Air flow rate control accuracy

Thanks to excellent design of the pressure
differential pick-up cross and its optimum distance
from the damper blade’s shaft, the ERP-1

are achieving very high degrees of

accuracy.

Accuracy for the complete measuring range is
within +5,0% of the set value under standard air
(according to EN 12238:2001) conditions:

o air density: 1,2 kg/m?
o air temperature: 293 K
o absolute air pressure: 1.013,25 mbar
o relative humidity: 65%

Control principle

Die erfasste Druckdifferenz ist volumenstromab-
hangig.

Das Messelement in Form eines Kreuzes ist aus
zwei parallelen Alu-Profilen gefertigt. Jedes der
beiden Profile hat funktionsgeméB angeordnete
Bohrldcher zur Druckerfassung. Das Messkreuz ist
mit optimalem Abstand zu den Klappenblattlagern
eingebaut.

Geometrie und Position der Alu-Profile, prézise,
funktionsgemé&s abgestimmte Anordnung

der Bohrldcher zur Druckerfassung und

optimaler Abstand des Messelementes zu den
Klappenblattlagern gewahrleisten eine effektive
Mittelung der Druckdifferenz, unabhéngig

von der Montagelage des ERP-1 Reglers im
Liiftungskanalsystem und unabhéngig vom
Klappenblattwinkel (gedffnet «—— geschlossen).

Genauigkeit der
Volumenstromregelung

Dank ausgezeichnetem Messkreuz-Entwurf und
optimalem Abstand zu den Klappenblattlagern
sind die ERP-1 Regler in der

Lage, eine hohe Genauigkeit der Messung zu
gewahrleisten.

Die Genauigkeit des gesamten Messbereiches liegt
innerhalb +5,0% des Sollwertes unter Standard-
Luft- (nach EN 12238:2001) Bedingungen:

o |uftdichte: 1,2 kg/m?

o |ufttemperatur: 293 K

o absolutdruck: 1.013,25 mbar
o relative Luftfeuchte: 65%

Regelungsprinzip
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A3mepuTenbHas KpectoobpasHast TpyOka COCTOUT
113 NPSAMOYTONbHbIX AMOMIHNEBLIX CEKLMIA.

Y KaX[0W 13 HUX €CTb [1Ba Pa3eNneHHbIX
MPOCTPAHCTBA BHYTPU 1 (PYHKLIMOHANbHbIE
0TBEPCTUS A5 3axBaTa [JaBneHus.
[A3mepuTenbHas nonepeynHa pacnonoxeHa Ha
ONTAMANbHOM PACCTOSHWM OT MOALINMHUKOB
3aCMOHKM BO3AYLLHOMO KnanaHa.

FEeOMETPUS 11 NONOXKEHNE ANOMUHIUEBbIX CEKLINA,
TOYHOE PACMONOXEHNE OTBEPCTUN ANS 3axBaTa
NIaBNEeHNs 11 ONTUMAbHOE PACCTOSHUE AaT4nKa
I3MEPEHNS IABNEHNS OT 3aCMIOHKW BO3YLLHOMO
KrnanaHa - BCe 310 rapaHTu1pyeT aMeKTUBHOE
yCpefHeHve nepenaja AaBneHus, He3aBncmo
0T ycTaHoBkM ERP-1 B cucTteme Bo3ayxoBoda

11 HE3aBMUCUMO OT yriia 3aCOHKY BO3AYLLUHOTO
KranaHa (OTKpbIT ¢——> 3aKpbIT).

TouHoCTb perynsTopa pacxoaa
BO3/1yXa

bnaronapst 6e3ynpeyHoit KOHCTPYKLMM
KpecToo6pasHoi TpYOKM Anst U3MEepeHus
nepenaga AaBNeHns U ero ONTUManbHOMY
pacCTosHUIO OT 3aCNOHKM KnanaHa, ERP-1
001a712t0T BbICOKMM YPOBHEM TOYHOCTH.

TOYHOCTb MOMHOIO AManasoHa N3MepeHNin
HaxoauTcs B npefenax +5,0% Ot 3a4aHHoro
3HAYEHNs MO CTaHAAPTHOMY COCTOSHUIO
atmocchepsl (cornacHo EN 12238:2001):

® MNOTHOCTb BO3ayxa: 1,2 Kr/m®

o Temneparypa Bosfyxa: 293 K

o abconioTHoe AasneHue Bosayxa: 1.013,25 mbap
® OTHOCUTENbHAA BNAXKHOCTb: 65%

MpUHLUMN perynupoBKu



Air flowing through the ERP-1 unit generates
pressure difference Apy which is the difference
between the total and the static pressure and
which is picked-up by the pressure differential
pick-up cross.

This pressure difference is measured at the
differential pressure sensor @ and is then sent to
the air volume controller @.

The controller calculates the momentary air flow
from the definition

B
P

V=c¢-

and compares it with the set value.

The controller sends a command to the motor @
to start closing the damper blade, if the current air
flow is higher than set, and vice versa: the motor
continues to open or close the control damper
blade, until the current air flow is equal to the
required.

Installation and maintenance

Air flow rate controller ERP-1 is not sensitive to air
flow rates in range from: Vime... Vaow .

The controller should be installed at the distance of
at least 3xD from elbows, branches or pipe turns,
for avoiding air flow regulation inaccuracy.

In the cases of flow medium (air) being heavily
contaminated with dust, appropriate filters must
be used, in order to maintain the cleanness of the
measuring element and the differential pressure
Sensor.

ERP-1 is not suitable for installation in ducts
conveying contaminated air with sticky particles or
explosive gases.

If inaccuracy start accruing associated with
contaminated air, please, check and clean
pressure differential pick-up cross, connecting
PVC-pipes or compact actuator’s stubs.

The compact actuators for ERP-1 are maintenance
free.

NOTE for ERP-1:

Changing ERP-1’s settings ( Vi, Vix, Vaow ,
calibration value, input signal mode, etc.) may only
be performed by the authorised service personnel.

Die durch den ERP-1 Volumenstromregler
flieBende Luft erzeugt eine Druckdifferenz Apy,
welche mithilfe vom Messkreuz erfasste Differenz
zwischen dem Gesamtdruck und dem statischen
Druck darstellt.

Die Druckdifferenz wird am Differenzdrucksensor
@ erfasst und an den Regler @ weitergeleitet.

Aufgrund der Gleichung

Vo, [OP
p

errechnet der Regler den aktuellen Volumenstrom
und vergleicht diesen mit dem Sollwert.

Der Regler leitet dann den Befehl weiter an den
Elektromotor ®. Ist der aktuelle Volumenstrom-
Wert groBer als der Sollwert, beginnt der Motor
die Klappe zu schlieBen und umgekehrt; der Motor
setzt mit dem SchlieBen bzw. Offnen der Klappe
fort, bis der aktuelle Volumenstrom mit dem
Sollwert gleich ist.

Montage und Wartung

Der ERP-1 Volumenstromregler ist nicht empfindlich
fir Volumenstrome im Bereich von: Vim.e... Vou

Um die Ungenauigkeiten bei der
Volumenstrommessung zu vermeiden, soll
der Regler mit einem Abstand von wenigstens
3xD zu Rohrbdgen, Abzweigungen bzw. nach
Richtungswechsel der Rohre montiert werden.

Ist das flieBende Medium (Luft) durch Staubpartikel
schwer kontaminiert worden, miissen
entsprechende Filtereinheiten eingesetzt werden,
um das Messkreuz und den Differenzdrucksensor
sauber zu halten.

Der Volumenstromregler ERP-1 eignet sich
nicht zur Montage in L{iftungskanéle, welche
zur Forderung der mit klebrigen Partikeln
kontaminierter Luft und/oder explosionsfahiger
(ase eingesetzt werden.

Kommt es wegen der kontaminierten Luft zu
Ungenauigkeiten bei der Regelung, so sollen das
Messkreuz, die PVC-Verbindungsrohrchen bzw. die
Stutzen des Kompakistellantriebes tberpriift und
ggf. gesdubert werden.

Kompaktstellantriebe fiir ERP-1 Regler sind
wartungsfrei.

HINWEIS fiir ERP-1:

Anderungen zu ERP-1 Parametereinstellungen
(Vian, Vi, Viow , Kallibrierwert, Art des analogen
Eingangssignals usw. dirfen nur von autorisierten
Fachkréften vorgenommen werden.

ERP-1

Boanyx, npoxoaswiumin yepes ycTpoiictso ERP-
1, co3naet nepenaf aasneHns Apy, KOTOpbIi
npeacTaBnseT coboi nepenas Mexay NonHbIM
11 CTATUCTUYECKUM [IaBNEHMEM, KOTOPbIN
3a0bnpaeTcs KpecToobpasHoii TPYOKOiA. [laHHbINA
nepenaz AaBneHns U3MepsieTcs AaT4nkoMm
nepenaza aasnenus @ v 3aTem OTNPaBNSeTCs
B PErynstop pacxofia Boayxa @. Perynsrop
BbIYNCASIET MTHOBEHHbIA PAcXof BO3ayxa Mo
thopmyne
Apv

P

V=c-

11 CPABHVBAET €r0 C YCTAHOBNEHHBIM 3HAYEHNEM.
Perynatop HanpaBnseT koMaHay Ha npusog @
INS HaYana 3aKpbITUs 3aCNOHKM Kianaxa, ecin
TEKYLLMIA pacxof BO3/yxa Bbille YCTAHOBEHHOMO
1AM HAO60POT: NPUBOS, NMPOLOMKUT OTKPLIBATH
3aKpbIBATb PErYNMPYIOLLYIO 3aCNIOHKY KNanaHa,
noKa TeKyLLWiA pacxof, He ByaeT paBeH
Tpebyemomy.

YcTaHoBKa M 00CNyXUBaHKME

Perynatop pacxopa Bosayxa ERP-1 He pearupyet
Ha pacxof BO34yXa B AMANasoHe: Vim.e..Vow

Perynstop fomKeH ObiTb YCTAHOBNEH HA
paccTosiHu 3xD 0T 13rvnbos, 0TBOAOB U
MOBOPOTOB TPYObI, B LIENSX 136eXaHs
HETOYHOCTM B PETYNMPOBKe pacxoda Bo3ayxa. B
Crnyyae ecnu BO3MyX CUMbHO 3arPSI3HEH MblfblO,
HEeobX0AMMO MCMONb30BAHME COOTBETCTBYHOLLIMX
(bUNbTPOB, A5 COXPAHEHNS YACTOTHI
13MEPUTENbHBIX 3IEMEHTOB JlaTunka nepenaga
[NIaBneHus.

ERP-1 He noaxomuT Anst yCTaHOBKW B
BO3/lyX0BOAAX, COAEPKALLMX BO3AYX 3arpsi3HEHHBIN
JIMNKUMMN 4aCTUYKaMu AN B3PbIBOONACHBIMY
rasami. B cnysae BO3HUKHOBEHUS HETOYHOCTEN,
CBS3aHHbIX C 3arpsi3HEHHbIM BO3MYXOM,
noXanyncra, NpoBePbTe 1 NOYNCTUTE
KpecToobpasHyto TPYOKyY 13MEepeHns nepenaga
NIaBNeHs, CoeanHMTENbHbIE MBX-TpYOKN unn
CTEPXKHM KOMMAKTHOIO NPUBOJHOTO MEXaH13ma.
KomnakTHble NpUBOAHbIE MexaHu3Mbl ans ERP-1
He TPeByIOT 0OCTYXMBAHNS.

NPUMEYAHUE N4 ERP-1:

Vamerenne HacTpoek ERP-1( Vi, Vhus, Viow ,
3HaYeHe KanmbpoBKM, PEXIM BXOAHOMO CUTHana,
1 T.4.) MOXET OblTb NPON3BEAEHO TONBKO
KBaNMULIMPOBAHHBIM 0BCTYKMBAIOLLIM
NepcoHanoM.
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Pacxop Bo3fyXa n KOMNaKTHbie

compact actuators Kompaktstellantriebe npuUBOAHbIE MEXaHU3MbI
5528
Egas Ve 1,0 m/s Vow 10 /s
S5 g
E3 &8
EE = :_, ............................................................................ . .
S8E8 ws  mm Ul M Belimo Siemens
100 8 28 79 283 BY7 S35, 537
125 12 44 123 442 ,B37 $35, 537
160 20 72 201 724 B7 S35, 537
200 31 113 314 1131 B37 S35, 537
250 49 177 491 1767 B7 S35, 537
315 78 281 779 2806 ,B37 S35, 837
B37* S35*, 837"
355 99 356 989 3561 B38 536, 938
B37* $35*, 837+
400 126 452 1257 4524 B38 536, 938
B37* S$35*, 837"
500 196 707 1963 T B3 536, 938
""""" B37* S35*, S37*
630 312 1122 1 3117 11222 oo $36. 938

* Compact actuators for ERP-1

controllers for non-airtight damper blade version.

ERP-1 and SLU50
dimensions and weights

* Kompaktstellantriebe fiir die ERP-1
Regler fiir nicht-luftdichte Ausfiihrung der Klappe.

Abmessungen und Gewichte fiir
ERP-1 und SLU50

*

AN BO3[yXOHeNnpoH1Laemoro
BapmaHTa 3aCNoHKM KnanaHa.

Pasmepb! 1 Bec ansa ERP-1
n SLU50

KomnakTHble npusogp!l Ans perynatopos ERP-1

- Dimensions* e Abmessungen* ® Pasmepor™ Weights™ e Gewicht ** ® Bec **
11 A wo wsow |
é g gg oD  oDI** L L1 ® D1 L2 ERP-1 ERP-IL.A sSLuso i+ ERELL
§ E—v Eé ........ [mm] ....... . - . . . - [kg] .................. [kg] [kg] [kg] .................. [kg] .........
100 98 203 305 40 98 203 600 1.0 34 3 4 6.4
125 123 228 330 40 123 228 900 1.3 41 7 8.3 11.1
160 158 263 400 40 158 263 900 1.8 5.1 8 9.8 13.1
200 198 303 470 40 198 303 900 2.3 6.2 10 12.3 16.2
250 248 353 555 40 248 353 900 38 10.3 9 12.8 19.3
315 313 418 680 40 313 418 1000 5.1 13.0 20 251 33
355 353 458 750 40 353 458 1000 6.5 15.6 24 30.5 39.6
400 398 503 825 40 398 503 1000 9.1 19.2 25 34.1 442
500 498 603 990 40 498 603 1200 14.0 30.8 36 50 66.8
630 628 733 1220 40 628 733 1200 194 40.0 44 63.4 84
* Consider specific dimension corrections for individual * Fr individuelle Stellantriebe sollen die * YyuTbiBa€ET Cneundunyeckie KoppekT1poBKM
actuator types. Korrekturwerte zu Abmessungen beriicksichtigt pasmepa ns OTAeNbHbIX BIA0B NPUBOAA.
** Weights do not include actuators. One must also werden. ** Bec He BKNIOYAET BEC NpuBOAOB. CneayeT

consider the compact actuators weight.

*** Insulation 50 mm

12

** Gewichte gelten ohne die Stellantriebe. Es muss
auch das Gewicht der Kompaktstellantriebe
berticksichtigt werden.

*** Ddmmung 50 mm

Y4MTBIBATb BEC KOMMAKTHbIX MPUBOZIOB.
** Vizonaums 50 Mm



Height dimension corrections

for

individual compact actuator types*

ERP-1

KoppekTupoBKK BbICOTbI B
3aBMCUMOCTH OT TUMA KOMNAKTHOr0
npusopaa*

Korrekturwerte zu
Hohenabmessungen fiir einzelne
Kompaktstellantrieb-Typen*

Type ® Typ @ Tun B35, B37 B38 §35,837 S36,S38
Correction [mm]

Korrektur [mm] +10 +10 +10 0 +3 +2 +2
KoppekTuposku [MM]

Compact actuators weights** Gewichte der Kompaktstellantriebe** Bec KOMNakTHbIX NPpUBOA0B**

Type ® Typ ® Tun B35, B37 B38 $35,837 S36, S38
Weight [kg]

Gewicht [kg] 0.57 0.57 0.57 0.50 0.70 0.54 0.54
Bec [kr]

* Consider specific dimension corrections for individual

actuator types.

** Weights do not include actuators. One must also

consider the compact actuators weight.

YunTbiBaeT Cneumdnyeckine KoppeKTUPOBKNA
pasmepa ns OTAENbHbIX BIA0B NPUBOAA.
** Bec He BKNIOYAeT BeC NpuBoaoB. Cneayet
Y4UTLIBATb BEC KOMMAKTHbIX MPUBO/OB.

* Fir individuelle Stellantriebe sollen die Korrekturwerte — *
zu Abmessungen ber(icksichtigt werden.

** Gewichte gelten ohne die Stellantriebe. Es muss auch
das Gewicht der Kompaktstellantriebe beriicksichtigt
werden.

ERP-1
Housing without insulation ¢ Gehiduse ohne Ddmmung ¢ Kopnyc 6e3
n3onsaumm
] — 0 L, 2
—X
I I 1 H_(d1ls -
- v
U I
L 3
ERP-1

Housing with insulation e Gehduse mit DAmmung e Kopnyc ¢ nsonsuuei

63

T
oD

D1

L1

L1

13



ERP-1 finductair

Effect of installation One 90° elbow Two 90° elbows in 1 plane Two 90° elbows in 2 planes
position on air flow control Ein 90° Rohrbogen Zwei 90° Rohrbdgen auf 1 Ebene Zwei 90° Rohrbdgen auf 2 Ebenen
dCCUECY 0pwH yron B 90° J1Ba yrna B 90° Ha 1 nnockocTy J1Ba yrna B 90° B 2 NNOCKOCSX

Einbaubedingte Genauigkeit
der Volumenstromregelung

==

BnusiHme MecTa yCTaHoBKM
Ha TOYHOCTb perynsaTopa
pacxofia Bo3ayxa

Airflow direction e Fliessrichtung der luft ¢ Hanpasnexue pacxoga Bo3ayxa - i

Accuracy: +5% L=3xD
Genauigkeit:
ToyHoCTb: +10% L=1xD
XapakTepucTuku wyma B
ERP-1and SLU50 Schallwerte fiir ERP-1 3aBUCMMOCTM OT pacxoja Bo3ayxa B
air flow noise characteristics und SLU50 ERP-1 n SLU50
o
L s S8
35z Apr = 50Pa Apr = 100Pa Apr = 200Pa Apr = 500Pa
DN =S
£ O =4
o £ e
S5 28
EEEE
— == Y (]
== = ; v V Vo Apin Apiwezy (m NR: Luag NRu Ly NR Luag NRy (m NR: Luag NRy Luay NR: Luag NRy
2225 ms U mh P P2 @BA I Bw /i BA I B® /i BA I B® /i BA -
T 8 % 1 T 10 3 20 19 0 a0 2% % 19 B 3 32 58 5 1 4
27T s 1 47 48 2% 3 51 48 31 34 56 50 36 3 61 59 43 43
100 O I A 45 38 29 28 5 a8 34 3 62 62 43 50 67 62 a7 a7
6 47 170 47 4 46 40 32 32 52 46 37 37 59 54 42 42 72 72 53 60
O N (A 4 9 34 34 53 i 39 40 59 5 43 4 69 67 51 54
10777797 088 AT g 48 4 3 36 53 50 4 4 60 55 4 46 69 63 51 5
1 12 44 4 / 4 35 21 18 45 4 27 23 50 49 34 31 59 59 42 4
P | 48 49 P 3 5 49 3 3 57 51 37 3 6 60 i )
125 O B A 4 39 30 % 5 49 35 kY 63 63 4 a8 68 63 48 i
Y Z . a7 4 33 30 53 a7 38 3% 60 5 43 40 3 7 54 58
O I - I /) 48 43 % k) 5 49 40 38 60 5 i 1 70 68 5 5
LT P Y (A 49 4 3% k1] 5 5 4 40 b1 56 I; i 70 b4 5 50
120 1 4 / Iy 36 2 2 46 09 2 28 51 50 35 36 60 60 43 4
P NN | 49 49 30 39 5 50 3 38 58 5 38 37 6 61 4 4
160 47 e 47 40 31 3 54 50 3 37 64 64 45 54 69 64 49 51
67T s ? 4 43 34 3 54 48 39 39 61 56 4 4 74 74 55 63
T 49 45 36 37 5 51 1 43 61 56 4 4 7 69 5 57
T ) I 2 B 1) 50 46 57 39 5 5 i i 6 57 i 49 71 65 53 55
1 31 113 4 / 43 37 2 2 4 43 29 3 5 51 3% 40 61 61 4 49
27es s i 50 50 31 4 54 51 34 40 59 53 39 40 64 62 4 51
200 O - I a8 1 3 3 5 51 37 39 65 65 4 55 70 65 50 53
L I 49 4 35 39 55 49 40 Ik} 62 57 45 a8 7 7 56 65
I - 50 4 37 40 5 5 4 4 62 57 46 50 7 70 54 59
10773148 94T 51 a7 3 4 5 53 4 48 63 58 48 53 7 66 54 59
119 111 3 0 4 38 24 2 48 4 30 3 53 52 37 3 62 62 45 5
A < 0 51 51 2 i 5 5 3 03 60 54 4 03 65 63 a7 54
250 I [ (A 49 4 3 3% 56 5 38 iy} 66 66 a7 58 7 66 51 5
6 o9 060 36D 50 4 3 41 56 50 Iy 45 63 5 f 50 76 76 57 68
8303 e R s 51 47 38 43 57 5 43 49 63 58 i 5 73 7 55 62
107491 1767 88 s 52 48 39 4 57 54 4 50 64 59 49 55 3 67 5 61
1B 8 3 / 15 39 2% 3 19 45 31 37 54 53 3 45 63 63 4 55
D T i 5 5 3 4 56 53 3 46 61 5 4 4 66 64 a8 56
315 N VIR V- 50 43 34 39 57 53 39 45 67 67 48 62 7 67 5 59
6468683 3D 51 46 37 4 57 51 i) 47 64 59 a7 5 i 7 58 7
I 2L 5 a8 39 4 58 5 i 51 64 59 48 5 7 7 56 66
107779 o806 a4 53 50 40 i 58 56 46 5 65 60 50 57 74 68 5 63
199 36 3 / 45 40 2 31 49 46 32 38 55 54 3 4 63 63 46 56
PN I Ak B / 5 5 3 48 56 5 3 4 61 56 4 46 66 65 49 57
355 L 50 i k3 39 57 5 40 46 67 68 a8 6 K] 68 5 60
A K I < I 59 a7 38 4 58 5 4 a8 65 59 i 53 7l 71 58 7
8T s Y 5 49 39 4 58 5 45 5 65 59 49 55 I 73 56 66
10 N 5 O N 53 50 4 4 59 56 4 5 65 b1 51 58 7 68 57 64
1 1% 40 3 / 45 43 % 3 39 37 <0 28 48 a 2 40 58 57 3 50
P i 40 37 23 29 46 43 21 3 5 50 2 43 63 60 39 54
400 47s0s 0 7 46 1 P 38 5 a8 37 43 5 5 41 48 66 63 46 55
I 50 a7 38 4 56 5 4 50 61 56 46 54 69 65 51 59
81005 319 hs 2 53 51 Iy 49 58 5 45 53 64 60 49 5 71 66 54 63
1071257 amod 78T 55 54 4 5 60 59 48 5 65 63 5 61 7 68 57 66
1 1% 707 3 / 34 3 <0 o 1 39 <0 49 48 25 4 59 58 34 50
27y e e I 4 38 2% 30 47 4 2% 37 54 51 3 03 64 61 40 55
500 (T a7 4 3 39 5 49 3 4 59 56 9 49 67 64 a7 5
6 IS a0 5 a8 39 45 57 5 a3 50 6 57 i 5 70 66 5 60
8 s ks 49 o 54 5 Y 50 59 57 46 5 65 61 50 58 7 67 55 64
107719637069 73 56 55 45 53 1 60 49 57 66 64 53 62 7 70 58 67
1 312 112 2 / % 2 <0 % 1 40 2 3 50 49 2% 43 60 59 35 5
P ) | b 38 % 3 48 i P 3 5 5 Bl 46 6 62 4 58
630 47 oA gy T 48 43 34 41 5 50 39 45 60 57 43 50 68 65 48 58
6180 o3 s 52 49 40 a7 58 5 4 5 63 58 a8 57 I 67 53 62
8 o194 eore 47 55 5 i 51 60 5 i 56 66 62 51 60 7 68 56 66
10°AT %96 57 56 I 55 6 b1 50 59 67 65 54 64 7 71 59 69
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Compact actuator’s basic
technical data

Kompaktstellantriebe -
Technische Grunddaten

ERP-1

TexHu4eckue AaHHble
KOMNAKTHOro npusoaa

Belimo LMV-D3-MF: 5 N,

Belimo LMV-D3-MF: 5 Nm,

Belimo LMV-D3-MF:

B35 standard rotation speed Standard-Stellantrieb 5 HM,CTaHLapTHas CKOPOCTb BPALLEHNS
B37 Belimo LMV-D3-MP: 5 Nm, Belimo LMV-D3-MP: 5 Nm, Belimo LMV-D3-MP:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 5 HM,CTaHgapTHas CKOpoCTb BpaLLeHNs
B38 Belimo NMV-D3-MP: 10 Nm, Belimo NMV-D3-MP: 10 Nm, Belimo NMV-D3-MP:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 10 HM, CTAHAAPTHAS CKOPOCTb BPALLEHMSI
S35 Siemens GDB 181.1E/3: 5 Nm, Siemens GDB 181.1E/3: 5 Nm, Siemens GDB 181.1E/3:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 5 HM, CTaHAAPTHAs CKOPOCTb BPALLEHMS
$36 Siemens GLB 181.1E/3: 10 Nm, Siemens GLB 181.1E/3: 10 Nm, Siemens GLB 181.1E/3:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 10 HM, CTAHZAPTHAA CKOPOCTb BPALLEHMUS
37 Siemens GDB181.1E/KN: 5 Nm, Siemens GDB181.1E/KN: 5 Nm, Siemens GDB181.1E/KN:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 5 HM, CTaHaapTHash CKOpOCTb BPaLLEHUs
$38 Siemens GLB 181.1E/KN: 10 Nm, Siemens GLB 181.1E/KN: 10 Nm, Siemens GLB 181.1E/KN:

standard rotation speed Standard-Stellantrieb 10 HM, CTaHAAPTHas CKOPOCTb BPALLIEHNS
Type ® Typ ® Tun HS25 HSQ25 HS26 | B35  B37  B38 | G25 G025  G26 | S35 | S36 | S37 = S38

* 24 VAC, 50/60 Hz 24 AC +20% 50/60 Hz
Fower supply 192.. 288 VAC 50/60 Hz
pannungs-versorgung « 24\DC

InekTponuTanue 216 . 28.8VDC

Power consumption
Leistungsaufnahme
MoTpe6nsemas MOLLHOCTb

Running time
Laufzeit
Bpems pabotbl
(0°«——90°)
Y:0-10VDC
Y:2-10VDC
U:0-10VDC
U:2-10VDC
MP-Bus

PL-Link

KNX LTE-mode

KNX S-mode

Torque
Drehmoment
Bpatwatoyit MomeHT

Protection class
Schutzklasse
Knacc 3awutbl

Protection
Schutzart
3awmra

20W 20w - 30W
50VA © 50VA i 5.0VA

90s

5Nm 5Nm 10 Nm

26W  25W © 256W | 25W
30VA : 30VA © 30VA i 30VA

*50Hz 1505
*60Hz 1258

5Nm 10 Nm 5Nm 10 Nm

Il Safety extra-low voltage e Il Sicherheitskleinspannung (SELV)
o |l Manoe HanpshkeHwe no ycnousiM 6e30MacHOCTY

IP 54

IP 54

YESe JAe JIA NO e NEIN ® HET
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ERP-1 Jinductair

OTHowweHUe pacxoaa Bo3ayxa
Air flow rate vs. analog input signal  Verhéltnis zwischen Volumenstrom  oTHOCUTENIbHO aHanoOroBoro
Y relations und analogem Eingangssignal Y BXOAHOro curHana Y

V [m¥h,l/s] ,
\./ nom [~~~ — - — - -/ - - -/ -
v

max

min

min,e

2 4 6 8 10 W

€D Mode ® Modus e Pexum : : : : : Y[VDE ]
0 2 4 6 8 10 Wi:

Y[VDC]

In mode W1: 0...10 VDC the input signal Y matches the following flows: . . Y . .
Im W1-Modus: 0...10 VDC entspricht das Eingangssignal Y folgenden Volumenstrémen: Vact = V min —- (V max— V min)
Pacxog, B pexume W1:0...10 VDC: 10VDC

and the flows match Y = 0 VDC as (Vi) and Y = 10 VDC as (Vi) Vact -V min
Das Signal Y = 0 VDC bedeutet (Vi) und Y = 10VDC (Viw) Y=10VDC--——-—
1 pacxog cootsetcTayeT Y = 0 VDC nput (Vi) 1Y =10 VDC nput (Vi) Vmax- Vmin

Note: Y =0 VDC corresponds to (V) and 10 VDC corresponds to (Vi) )
Hinweis: Y =0 VDC entspricht dem minimalen Volumenstrom (Vw) und 10 VDC dem maximalen (Viwy)
Npumeyanne: Y = 0 B nocTosiHHOro Toka cooTBeTcTBYET (Vin); 10 B NOCTOSHHOMO ToKa COOTBETCTBYET (Vimax)

In mode W: 2...10 VDC the input signal Y matches the following flows: Y —2\DC
Im W-Modus: 2...10 VDC entspricht das Eingangssignal Y folgenden Volumenstrémen: Vact = V mint
B pexume W: 2...10 B MOCTOSHHOTO TOKA BXOAHOI CUrHaN Y COOTBETCTBYET CRIEAYIOLIMM PACXORaM; 8VDC

. (V max— V min)

and the flows match Y = 2 VDC as (Vi) and Y = 10 VDC as (Vi) Ve
Das Signal Y = 2 VDC bedeutet (Vi) und Y = 10 VDC (Vi) ' Y = 2VDC+8VDC- act — v min
I pacxog cootseTcTByeT Y = 2 B noctoaHHoro Toka npu (Vww) nY = 10 B noctostHHOrO ToKa npu (Vinx) V max— V min

with the forced override command function of Y = 0 VDC to (close damper).
mit der Zwangsfunktion Y = 0 VDC (Klappe schlieBen).
C thyHKUMEN KOMaH bl nepeonpeaeneHns ciunoBoro ynpasneHns Y=0 B NOCTOSHHOMO TOKa (3aKPbITbIi KNanak).

Note: 2 VDC corresponds to (Vwm); 10 VDC corresponds to (Vi)
Hinweis: 2 VDC entspricht (Vin); 10 VDG entspricht (Vi) .
Mpumeyanue: 2 B nocTosHHOIO ToKa cooTBeTCTBYET (Vin); 10 B NOCTOSHHOMO TOKa COOTBETCTBYET (Viax)
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ERP-1

OTHOwWweHUe pacxoaa Bo3ayxa
Air flow rate vs. analog output signal Verhdltnis zwischen Volumenstrom  oTHocuTenbHO aHanoroBoro

U relations und analogem Ausgangssignal U BbiXxogHoro curuana U
. =5 =g
VI[m¥his] o N-EN-E
Y rnom For compact actuators
V - . . _ . _ . _ . _ _=Z. 4,19 ] 10 Belimo
max
N Fiir Kompaktstellantriebe
_\Q*“ & Belimo
N N
\! Q-
o W\ [Insl KOMNaKTHbIX NPUBOAOB
\'/ o Belimo
min — - 7 - - - /- 7707 T 2
0 f T T T .=
2 4 6 8 10 ow
U [vDC]
0 2 4 6 8 10 @
U [VDCJ € Mode ® Modus ® Pexim
V [m¥h.s] =5
, -5
Voo Only for compact actuators Siemens
. 10 Nur fiir Kompaktstellantriebe von Siemens
Vo - — - — - — - — s — s — - — - T — — T Tonbko ansa npusofos Siemens
)
\Q®
Q-
)
o
\./mm - -~ > - -~ - -~ -— -~ — - — - — -/ - — - - -
0
O T T T T >
0 2 4 6 8 10
& w1:U[VDC € Mode * Modus ® Pexum
The output signal U in mode W1 (0...10 VDC) matches the following flows: \'/act
Das Ausgangssignal U im W1-Modus (0...10 VDC) entspricht: U=10VDC-=
BoixogHot cursan U B pexive W1 (0...10 VDC) COOTBETCTBYET CIEAYIOLLUM pacXofam: nom
and to calculate the actual flow V., from the analog output signal U in mode W1: . . U
um aktuellen Volumenstrom V¢ mit Hilfe des Riickkoppelungssignals U im W1- Modus (0...10 VDC) zu ermitteln: Vact = Viom - 10VDC
1 ans pacyeTa TekyLwlero pacxofa Vye 13 aHanoroBoro BoIXogHoro curHana U B pexume W1:
In mode W (2...10 VDC) the output signal U matches the following flows (does not apply for Siemens actuators): Vact
Das Ausgangssignal U im W-Modus (2...10 VDC) entspricht (gilt nicht fiir Kompaktstellantriebe von Siemens): U=2VDC+8VDC- -
B pexume W (2...10 VDC) BbixoaHo! curHan U coOTBETCTBYET CAEAYIOLLMM pacxofam (He MpUMEHSIeTCS ANns NpuBOA0B Siemens): nom
And to calculate the actual flow V. from the analog output signal U in mode W (2...10 VDC): ) ) U—2VvDC
um aktuellen Volumenstrom V., mit Hilfe des Riickkoppelungssignals U im W- Modus (2...10 VDC) zu ermitteln: Vact = Vnom -
W pns pacyeTa TekyLero pacxoga Ve 3 aHanorosoro BbixogHoro curtana U B pexume W (2...10 VDO): 8VDC
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ERP-1

Round sound attenuators SLU50

Their construction and lengths are optimised to
offer optimum sound attenuation performance
through the entire 63 to 8000 Hz frequency
range, with increased sound attenuation between
1000 and 2000Hz, i.e. in the range of the highest
sensitivity of a human ear for noise.

Their air flow noise is practically negligible, thanks
to construction and special characteristics of
mineral (stone) wool used as attenuator filling.

Round attenuators SLU50 consist of a casing
shell, mineral wool filling and an inner shell.

The casing shell is made of galvanised sheet steel.
The attenuator inner shell, which is exposed to the
air stream, is made of perforated galvanised sheet
steel.

A suitable foil, laid between the shell and mineral
wool filling, protects wool fibres against erosion by
air stream.

Runde Schalldampfer SLU50

Ihr Aufbau und Langen sind so ausgewahit,
damit ein optimales D&mpfungsverhalten durch
das gesamte Frequenzbereich von 63 Hz-8000
Hz gewahrleistet wird, mit erhdhter Ddmpfung
im Bereich zwischen 1000 Hz und 2000 Hz,
d.h. im Bereich der groBten Empfindlichkeit des
menschlichen Ohres fir Gerdusche.

Dank dem ausgekllgelten Aufbau und speziellen
Eigenschaften von Mineralwolle (Steinwolle), die
als Flllstoff im Schalldampfer benutzt wird, ist
ihr stromungsbedingter Gerduschpegel praktisch
vernachléssigbar.

Die Bestandteile der runden Schallddmpfer
sind: duBeres Gehause, Fiillstoff aus Mineralwolle
und inneres Gehause.

Das auBere Gehduse ist aus verzinktem Stahlblech
gefertigt. Das innere Gehduse des Schallddmpfers,
das dem Luftstrom ausgesetzt wird, ist aus
perforiertem verzinktem Stahlblech gefertigt.

Eine addquate, sich zwischen dem inneren
Gehduse und der Mineralwolle befindliche Folie
schiitzt die Wollfaser vor dem luftstrombedingten
Abrieb.

Kpyrnbie wymornywurenu SLU50

VX KOHCTPYKLMS 1 [IMHA NO3BONSIOT Hambonee
3(MHEKTIBHO 3arNyLLIaTh LWyMbl N0 BCEMY
4aCTOTHOMY AuanasoHy oT 63 10 8000 I,

C yBenuyeHnem athchektusHocT Mexxay 1000
1 2000 I, T.e. B Mpeaenax HanbonbLUen
UYBCTBUTENBHOCTI YEMOBEYECKOIO yXa K LLyMY.

3naBaemblil MK LIYM OT pacxofa Bosayxa
NPaKTUYECKI He3HauMTENEH, bnarofaps
KOHCTPYKLW 1 CTeLabHbIM XapakTepucTiKam
MVHEpParbHOM (KaMEHHOM) BaTbl, MCMONb3YEMON
KaK HamnosiHUTENb LWYMOrYLINTENS.

Kpyrnble LWYMOrNYLUUTENN COCTOAT U3
KOpNyca, HanoHATENS U3 MUHEPabHON BaTbl 1
BHYTPEHHEi 060/0uKA.

Kopnyc BbINOHEH 13 OLIMHKOBAHHOM
TOHKONWCTOBOWN CTanu. BHYTPEHHsS 060/104Ka
LYMOTNYLUMTENS, KOTOPast NOABEPraeTcs
BO3EVCTBMIO NOTOKA BO3[yXa, BbIMOMIHEHA M3
nephopMPOBAHHON OLIHKOBAHHOW TOHKOMCTOBOM
cTanm.

donbra Mexy KoprycoM W HanomHUTENeM n3
MUHEParnbHON BaTbl 3aLLMLLIAET BaTHbIE BOMOKHA
OT Pa3pyLLUEHS BO3AYXOM.

Total presure drop Aprsiuso
at velocity [m/s]

Gesamtdruckabfall Aprsiusobei

53 %g Dimensions Weights Geschwindigkeit [m/s] Sound attenuation capacity D at frequency (Hz)
2oL Abmessungen Gewicht MonHbI Nepenan AaBneHns DampfungsmaB D bei Frequenz (Hz)
85%x PaaMePLl Bec APruoz IIPH CKOOCTH [M/c] O0wow wymonsonaun D nipn vacrote (T
£28C @0 oD1 L2 (50% 2 4 6 8 10 125 250 500 1000 2000 4000 8000
2225 om [m [ lka] [Pal [dB]
100 100 203 600 5,1 1 4 9 15 25 7 12 25 43 48 35 20
125 125 228 900 7,7 <1 3 7 12 18 7 14 30 50 50 37 21
160 160 263 900 9,3 <1 2 5 8 14 5 12 27 50 39 24 14
200 200 303 900 12,3 <1 2 4 6 10 4 11 21 37 28 16 10
250 250 353 900 14,7 <1 2 3 4 8 3 9 19 38 19 1 9
315 315 418 900 19,8 <1 1 2 3 5 3 7 16 3 13 8 9
355 355 458 900 21,6 <1 1 2 3 5 2 5 12 16 7 5 6
400 400 503 900 24,5 <1 <1 2 3 4 2 B 12 16 7 5 6
500 500 603 1200 35,5 <1 <1 1 2 3 2 5 10 22 9 6 4
630 630 733 1200 43,8 <1 <1 1 2 2 2 4 8 18 7 9) 3
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Nomenclature ¢ Nomenklatur ® 0003Ha4eHus

ERP-1

© CpejHsisl CKOPOCTb BO3ZYLIOO NOTOKA B

v  In-duct average air velocity  Luftkanal-Durchschnittsgeschwindigkeit :
[m/s] | BO3yX0BOJE
r . ) .
kg/m] iAlr density Luftdichte i [noTHOCTb BO3MyXa
v N
], 1] iA|r flow rate : Volumenstrom i Pacxopn Bo3ayxa
VT3  Minimum controllable air flow rate - Der minimale, noch regelbare Volumenstrom WD ETEATT JSATT A ] R
[me/h], [1s] : : BO3Myxa
Vnom  Maximum controllable ai flow rate Der maximale, noch regelbare Volumen- MakcrmanbHbIi PerynmpyeMblil pacxof,
[me/h], [/s] : strom : BO3Ayxa
c Ae rodyngmlg B BRI Messkreuz-Stromungswiderstandskoeffizient AN R IS B
: differential pick-up cross { )aT4MKa N3MepeHns nepenaja AaBfeHms
Apv P_ressure_ dn‘fprence generated at pressure . Am Messkreuz erzeugte Druckdifferenz lMepenan 1aBneHus, Co3faBaemblii jaTum-
[Pa] : differential pick-up cross ; i KOM 13MepeHIst nepenaga JaBnexus
[%ST %Total pressure drop Gesamtdruckabfall MonHbiA nepenag, aaBneHus
ApT,MIN §T0tal pressure drop with the control damper Gesamtdruckabfall bei vollig gedffneter MonHbIA Nnepenag, AaBneHNs Npy NOAHOCTbIO
[Pa] §completely open Klappe OTKPLITOM PEry1pyIOLLEM KnanaHe
Apr, sLuso §T0ta| pressure drop for air flowing through Gesamtdruckabfall der durch den Schall- MonHbI Nepenag AaBneHus Ans Knanaxa ¢
[Pa] - the silencer - dampfer stromenden Luft - rywmTenem
[[;B] Sound attenuation capacity Dampfungsmal YpoBeHb 3ByKa
. . A-bewerteter Schallleistungspegel, der in ) LT MR- yposeﬁ b 3BYKOBOY
Lwa,1 A - weighted sound power level emitted to e MOLLIHOCTW, W3My4aeMblii B
[dB(A)] ¢ connected duct without silencer | CElEgEE LI Tl E : M0ACOEAMHEHHbIE BO3AYX0BOAbI 6e3
* wird (ohne Schalldampfer) o) MO
: ; : rnywnTens
, . A-bewerteter Schallleistungspegel, der in A - B3BLLEHHbIN yposerjb SByK0BOM
Lwa, i A - weighted sound power level emitted to i Luftkanal emitti MOLLIHOCTW, N3NTy4aemblii B
[dB(A)] i connected duct with silencer ‘ den angeschiossenen Luftkanal emittiert : NOAICOEAUHEHHbIE BO3AYX0BO/bI C
- wird (mit Schalldampfer)
: ; ; rNyLWnUTENnem
NR |  Noise rating for sound power emitted to con- !_armbeurtenung zum Schalldruckpegell,.der : Koahdpuument LIJyl\fa [N9 3BYKOBOV MOLL-
] : : “in den angeschlossenen Luftkanal emittiert ¢ HocTW, M3ny4aemblit B NOACOEANHEHHbIE
n i nected duct without silencer P - :
wird (ohne Schalld&mpfer) BO3/IyX0BO/b! 663 MNyLIMTENS
NR 1  Noise rating for sound power emitted to con- !_armbeurtellung zZum Schalldruckpegefl,.der : KoathchmupeHT LI_Iyl\fa L1591 3BYKOBOW MOLL-
] e ¢ in den angeschlossenen Luftkanal emittiert  { HocTW, M3ny4aemblii B NOACOEANHEHHbIE
1 i nected duct with silencer - . p i
- wird (mit Schallddmpfer) | BO3/XOBOAb! C rNyLLMTENEM
KIDC] %Analog input reference signal Analoges Referenzsignal (Eingangssignal) AHaNOroBbIN BXOAHOW CUrHan
EDC] Analog output reference signal Analoges Referenzsignal (Ausgangssignal) AHanoroBbIi BbIXOAHOI CyrHan
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ERP-1

Designer specifications
for the ERP-1 controller

Please, consider the remarks below.

Round electronic air flow controller ERP-1 for
variable (constant)’ applications. The controller
consists of a round housing made of galvanised
sheet steel, according to Class C EN 1751:1998
(insulated with 50 mm of mineral wool enclosed

in additional housing made of galvanised sheet
steel)?; round airtight damper in Class 4 according
to EN 1751:1998 (non-airtight damper in Class 0
according to EN 1751:1998)%; pressure differential

pick-up cross with averaging function, positioned at

the optimum distance from the blade’s shaft, and
a compact actuator with 24 VDC (24 VAC)* power
supply with analog input/output signal in Mode W:
2 —10VDC (Mode W1: 0 — 10 VDC)® or MP-Bus
communication protocol.

Air flow rate(s):

Veonst = x [m¥/h]e, Y = y [m3/h]?, Vuax = z [m¥/h]
PL-Link, KNX LTE-mode, KNX S-mode communica-
tion protocol

Remarks ¢ Hinweise ¢ llpumeyanuns

Choose option: ‘constant’ instead of ‘variable’ in
case of constant air flow rate control.

Choose option: and insulated with 50 mm of

mineral wool enclosed in additional housing made

of galvanised sheet steel’, if insulated housing is
needed.

Choose option: ‘round non-airtight damper in
Class 0 according to EN 1751:1998" instead

of ‘airtight damper in Class 4 according to EN
1751:1998’, if no requirements for air tightness
for a completely closed damper exist.

Choose option: ‘24 VAC’ instead of ‘24 VDC’ in
case of 24 VDC power supply.

Choose option: ‘Mode W1: 0 — 10 VDC’ instead
of ‘Mode W: 2 — 10 VDC’, if the air flow will vary
with the analog input signal 0 — 10 VDC. In case
of constant air flow control choose neither of
those two options.

Possible only for compact actuators B37 and
B38.

Choose 's’ for variable air flow rates.

Choose this option in case of constant air flow
rate control.

Choose this option in case of variable air flow rate

control.

Possible only for compact actuators S37 and
S38
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ERP-1 Volumenstromregler
Ausschreibungstext

Beachten Sie hitte die Hinweise unten.

Runder elektronischer Volumenstromregler ERP-1
fir Anwendungen mit variabler (konstanter)
Regelung. Der Regler besteht aus einem aus ver-
zinktem Stahlblech gefertigten runden Gehduse der
Dichtheitsklasse C nach EN 1751:1998 (geddmmt
durch 50 mm Mineralwollfiillung, welche durch ein
zusétzliches Gehduse aus verzinktem Stahlblech
geschitzt wird)?; einem runden Klappenblatt der
Dichtheitsklasse 4 nach EN 1751:1998 (nicht-
luftdichte Klappenblattausflihrung der Dichtheits-
klasse O nach EN 1751:1998)3; einem Messkreuz
mit Mittelungsfunktion, welches optimal von den
Klappenblattlagern entfern ist, und einem Kompakt-
stellantrieb mit 24 VDC (24 VAC)* Spannungsver-
sorgung mit einem analogen Eingangs-/Ausgangs-
signal im W-Modus:

2—-10VDC (W1-Modus: 0 — 10 VDC)° oder MP-
Bus® Kommunikationsprotokoll.

Volumenstrém(e)”:

Veonst = x [m¥/h]e, Vv = y [m3/h]?, Ymax = z [m¥/h]
PL-Link, KNX LTE-mode, KNX S-mode Kommunika-
tionsprotokoll

Option auswahlen: ‘konstant” anstatt ‘variabel’ im
Falle einer konstanten Volumenstromregelung.

Option auswahlen: und geddmmt durch 50 mm
Mineralwollfiillung, welche durch ein zusétzliches
Geh&use aus verzinktem Stahlblech geschitzt
wird (falls ein Gehduse mit D&mmung erforderlich
ist).

Option auswahlen: ‘runde nicht-luftdichte Klappe
der Dichtheitsklasse 0 nach EN 1751:1998’
anstatt ‘luftdichte Klappe der Dichtheitsklasse 4
nach EN 1751:1998’ (falls keine Anforderungen
beziiglich der Dichtheit fiir véllig geschlossene
Klappen bestehen).

Option auswahlen: ‘24 VAC’ anstatt ‘24 VDC’- im
Falle einer 24 VDC Spannungsversorgung.

Option wahlen: ‘W1-Modus: 0 — 10 VDC’ anstatt
‘W-Modus: 2 — 10 VDC’, falls der Volumenstrom
mittels des analogen Eingangssignals 0 — 10
VDC geregelt wird. Im Falle einer konstanten
Volumenstromregelung WAHLEN SIE KEINE von
beiden Mdglichkeiten.

Nur fiir Kompaktstellantriebe B37 und B38
maoglich.

Wahlen Sie 'e’ flir variable Volumenstrome.

Wahlen Sie diese Mdglichkeit im Falle einer
konstanten Volumenstromregelung.

Wahlen Sie diese Moglichkeit im Falle einer
variablen Volumenstromregelung.

Maglich nur fiir Kompaktstellantriebe S37 und
S38

finductair

© air & water systems

TexHnyeckas cneuncpukauyms ERP-1

Moxkanyicra, 06paTutTe BHUMEHME Ha
NpUMeYaHus, NPUBEAEHHbIE HUKE.

Kpyrnbiii 3NEKTPOHHBIA PErynsTop pacxoaa Bo3-
nyxa ERP-1 ins nepeMeHHoro (NocTostHHOMo)
WCMONb30BaHNS. Perynsitop CocToUT K3: Kpyrnoro
Kopnyca, BbIMOTHEHHOIO 113 OLMHKOBAHHOM
TOHKOMMUCTOBOW cTan Knacca C, cornacHo EN
1751:1998 (130/1poBaHHOTO 50MM Cloem
MHepanbHOI BaTbl, KOTOPbIA 3aKPbIBAETCS
JOMONHUTENbHBIM KOPMYCOM U3 OLIHKOBAHHON
TOHKO/IMCTOBOW CTaNN.)%; KPYrNoro Bo3ayxoHe-
MPOHULIAEMOrO KnanaHa knacca 4, cornacHo EN
1751:1998 (B03yX0NPOHULIAEMOr0 KNanaHa
knacca 0,cornacHo EN 1751:1998)%; kpecToo-
BpasHblx Tpybok 3abopa nepenaga faBneHus,
PacnonoXeHHbIX Ha ONTMANbHOM PACCTOSHUM,
OT 3aCNOHKY KnanaHa, 11 KOMMaKTHOro Npueo/a ¢
anekTponuTaHnem B 24B nocTosiHHOrO ToKa (24B
NepeMEHHOro TOKa)* C aHaNoroBbIM BXOAHbIM/
BbIXOAHbIM cUrHanom B Pexxume W: 2 — 10 B no-
cTosHHOrO ToKa (Pexxum W1: 0 — 10 B nocTosiHHO-
ro TOKa)? unm npoTokon cesan MP-Bust.
Pacxon(bl)” Bo3ayxa:

VeonsT = X [m3/h], Vum =y [m¥/h]2, Vumax = z
[m¥/h]

PL-Link, KNX LTE-mode, KNX S-mode npotokon
CBS3U

BbibepuTe onuuto: ‘MOCTOSHHbIA' BMECTO ‘Nepe-
MEHHbIA’ B Cy4ae PerynnpoBaHmns NOCTOSHHOMO
pacxofia BO3fyxa.
BbibepuTe onuto: ‘U30AMPOBAHHBIA C MOMOLLbK
50 MM Cnost MUHEPATTBHOV BaTbI, KOTOPbIA 3aKpbl-
BAETCA JOMOMHNTENbHBIM KOPMYCOM 113 OLMHKO-
BAHHOW TOHKOMMCTOBOW CTanu’, eciv TpedyeTcs
30MPOBAHHbIA KOPMYC.
BbibepuTe onuuio: ‘Kpyrnbiin BO3AYXOHENPOHMLIA-
eMbli1 KnanaH knacca 0 cornacHo EN 1751:1998’
BMECTO ‘BO3MyXOHEMPOHMLIAEMOrO KnanaHa
knacca 4 cornacHo EN 1751:1998', B cnyyae
OTCYTCTBMS TPEOOBAHMIA K HEMPOHMLIAEMOCTY BO3-
JyXa Npu MOMHOCTBHO 3aKPBITOM KranaHe.
BbibepuTe onuuio:'24 B nepeMeHHOro Toka’
BMECTO ‘24 B NOCTOSHHOMO TOKA' B Cyyae ecim
AMNEKTPONUTAHME - 24 B NOCTOSHHOIO ToKa.
BbibepuTe onuyto: ‘Pexxum W1: 0 — 10 B no-
CTOSHHOIO ToKa' BMECTO Pexxuma'W: 2 — 10 B
MOCTOSIHHOTO TOKA', ECNM PACX0f, BO3Myxa OyaeT
M3MEHSTBCS MPONOPLIMOHANBHO aHAIOr0BOMY
BXoaHomy curHany 0 — 10 B nocTosiHHOMo Toka.
B cnyyae perynnpoBaHist ypoBHS NOCTOSIHHOO
pacxofia BO3/Iyxa He BblbMpaiTe He 0aHY 13 3TIX
ONLNA.
BO3MOXXHO TOMBKO C KOMMAKTHbIMM MPUBOJAMM
B37 n B38.
BbibepuTe 'bI’ AN NEPEMEHHOMO pacXofia BO3ayxa.
BbibepiTe 3Ty ONLMIO B Cy4ae perynmpoBaHmus
MOCTOSIHHOTO Pacxoda BO3ayxa.
BbiGepiTe 3Ty ONLMIO B CyYae perynmpoBaHmus
nepeMeHHOro pacxoaa Boaayxa.

BO3MOXHO TONBKO ANst KOMNAKTHbIX MPUBO0B

S37 1 S38



Ordering key for ERP-1:
Bestellschliissel fiir ERP-1:
06pa3sew, 3aka3a (ans ERP-1):

ERP-1

ERP-1/®D/B37/Q/M/ZL/1/W /MDZ-V

1 12

3 4 15 6 |7 18 |9

1 1 round version with control damper blade runde Ausfiihrung mit Klappenblatt KDYITIbIA - PETYIMPYIOLLMI KTanaH

2 @D nominal dimension (sizes 100, 125, 160, Nennabmessungen (Gr6Ben 100, 125, 160, | HomuHanbHbIe pasmepsl (pasmepsl 100, 125, 160,
200, 250, 315, 355, 400, 500, 630) 200, 250, 315, 355, 400, 500, 630) 200, 250, 315, 355, 400, 500, 630)

3 B35 actuator Belimo LMV-D3-MF (5 Nm) Stellantrieb Belimo LMV-D3-MF (5 Nm) npueog Belimo LMV-D3-MF (5 Hu)

B37 actuator Belimo LMV-D3-MP (5 Nm) Stellantrieb Belimo LMV-D3-MP (5 Nm) npueop Belimo LMV-D3-MP (5 Hwm)
analog input and output reference signal or  : analoges Referenzsignal (Eingang und QHANOroBbIA BXOAHOM 11 BbIXOAHOA ONOPHbIIA
MP-Bus communication Ausgang) oder MP-Bus-Kommunikation curHan unm casiab MP-Bus

B38 actuator Belimo NMV-D3-MP (10 Nm) Sterllantrieb Belimo NMV-D3-MP (10 Nm) npueog Belimo NMV-D3-MP (10 HuM) aHanorosbiit
analog input and output reference signal or  : analoges Referenzsignal (Eingang und BXOIHOIA ¥ BbIXOZHOM OMOPHbIIA CUTHanN MK CBA3b
MP-Bus communication Ausgang) oder MP-Bus-Kommunikation MP-Bus

S35 actuator Siemens GDB 181.1E/3 (5 Nm) Stellantrieb Siemens GDB 181.1E/3 (5 Nm) : npuog Siemens GDB 181.1E/3 (5 Hu)
analog input and output reference signal or  : analoges Referenzsignal (Eingang und QHANOrOBbIA BXOAHOM 11 BbIXOAHOA ONOPHbIIA
PPS2 communication Ausgang) oder PPS2-Kommunikation cUrHan unm cBssb PPS2

S36 actuator Siemens GLB 181.1E/3 (10 Nm) Stellantrieb Siemens GLB 181.1E/3 (10 Nm)  npusog Siemens GLB 181.1E/3 (10 hm)
analog input and output reference signal or  : analoges Referenzsignal (Eingang und aQHanoroBblil BXOAHOM 1 BbIXOAHOI ONOPHIiA
PPS2 communication Ausgang) oder PPS2-Kommunikation CUrHan unm csisb PPS2

S37 actuator Siemens GDB 181.1E/KN (5 Nm) Stellantrieb Siemens GDB 181.1E/KN (5 npuBoz Siemens GDB 181.1E/KN (5 Hm) uudpo-
digital comminication (PL-Link, KNX LTE- Nm) digitale Kommunikation (PL-Link, KNX ¢ Baq cBsisb (PL-Link, KNX LTE-mode, KNX S-mode)
mode, KNX S-mode) LTE-mode, KNX S-mode)

S38 actuator Siemens GLB 181.1E/KN (10 Nm)  Stellantrieb Siemens GLB 181.1E/KN (10 npuBoz Siemens GLB 181.1E/KN (10 Hm) umcppo-
digital communication (PL-Link, KNX LTE- Nm) digitale Kommunikation (PL-Link, KNX ¢ Baq cBssb (PL-Link, KNX LTE-mode, KNX S-mode)
mode, KNX S-mode) LTE-mode, KNX S-mode)

4 Q flow rate range (Vi and Vi or Vonsr) Volumenstrom-Regelbereich (Vy und Vi anason uamenerust pacxona (Vi 1 Viw W
oder VCONST) VCONST)
5 M master master (iibergeordnet) BeAyLwA (master)

S slave slave (untergeordnet) BEJOMbIA (Slave)

E standalone standalone (eigenstandig) He3aBucuMas pabota

K constant (air flow) konstant (Volumenstrom) MOCTOSIHHBIN PACXO/ BO3LyXa

6 ZL Air damper tightness in Class 4 according to : Dichtheit der Klappe: Klasse 4 nach ['epPMETYHOCTb 3aCNOHKY M0 Knaccy 4 cTaHaapTa
EN 1751:1998 (airtight) EN 1751:1998 (luftdichte Ausflihrung) EN 1751:1998 (repmeTn4Has))

DL Air damper tightness in Class 0 according to : Dichtheit der Klappe: Klasse 0 nach ['epMETUYHOCTb 3aCNOHKY Mo Knacey 0 cTaHaapTa
EN 1751:1998 (non-airtight) EN 1751:1998 (nicht-luftdichte Ausflihrung) : EN 1751:1998 (HerepmeTnyHas)

| insulation 50 mm Ddmmung 50 mm n3onsauns 50 mm

w analog input reference signal: 2 ... 10VDC . analoges Referenzsignal (Eingang): 2 ... 10 axanorosblit curHan Ha Bxoge 1 Bbixoge: 2 ... 10

VDC B nocTostHHoro Toka
W1 analog input reference signal: 0 ... 10VDC  analoges Referenzsignal (Eingang): 0 ... 10 axanorosblit curHan Ha exoge 1 Bbixoge: 0 ... 10
VDC B nocTostHHoro Toka

w2 analog input reference signal - adjustable analoges Referenzsignal (Eingang) - justier- - aHanorobiii perynupyemblit BXOAHOM CUrHan

(only for Belimo actuators): bar (gilt nur fiir Belimo-Stellantriebe): (TonbKo Anst npuBooB Belimo):
-Vun: DCO ... 30V -Vun: DGO ... 30V -Vyn: DCO ... 30B
9 SLU50 | round sound attenuator optimised for ERP-1 : runder Schallddmpfer, optimiert fiir ERP-1 Kpyrnble WyMornyLnTenu, onTAMUIPOBAHHbIE

Regler

ans ERP-1
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